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第一章 机型验收

1.1 铭牌说明

型号： S320T-EBP-7.5KW 

功率： 7.5KW

输入： 3PH AC 380V 士15% 50/60Hz 

输出： 3PH AC 0-380V 0-50Hz 17 A 

1.2 型号说明

S 320 T - E 8 P - 7.5KW 

1.3 开箱检查

第 1在 注意市项

本变频器在出厂前经过了严格的质扯检验和各项功能测试，并做防振动和防

撞击等包装处理，但在运输途中有可能发生意外，致使产品受损 。 因此，在您收

到产品后，请立即开箱检查 。 若以下所列出的任何一项有误，请及时与经销商或

本公司联系 。

I 检查变频器在运输途中是否造成损坏或螺丝松动 ；

2箱内变频器一台附使用说明书一本、合格证一张；

3检查变频器的铭牌是否与您所订购产品一致；

4检查有无异物在变频器内 。
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第2兖注意事项

绾二章注意事项

2.1 安全信息的标志和定义

本手册有三种标志定义，请在完全熟悉下面的图标和意义 ， 并

务必遵守所标明的注意事项，然后继续阅读本手册 。

2.2 注意事项。
2. 1 安装使用环境无雨淋、 水滴、 蒸汽、粉尘及油性灰尘；无腐蚀、

易燃性气体、液体 ； 无金属微粒或金属粉末等 。

2.2 驱动器装在控制柜内，应保证控制柜与外界通风流畅 。

2.3 勿将异物掉入驱动器内 。

2.4 控制回路配线应与功率回路配线分开，以避免可能引起的干

扰 。

2. 5 信号线不宜过长 ， 否则会增加共模干扰 。

2.6 断电后 5 分钟内， 请勿触摸内部器件 。 待完全放电后 ， 方才

安全。

2.3 危险事项 G)

3. I 严禁将交流电源接到输出端子 U 、 V 、 W 上，否则将会造成

驱动器的损坏 。

3.2 驱动器运行中请勿在输出端切换负载 。

3. 3 切勿碰触驱动器内高压端子，以防导致电击 。

3.4 严禁带电作业 。

3. 5 驱动器加电前要重新装好所有保护盖，以防电击 。

3.6 只允许专业人员进行维护，检查或更换零部件 。

2.4 报废注意事项 』\
3. 1 驱动器的电解电容焚烧时可能发生爆炸 。

3. 2 各种线路板在焚烧时会产生有毒气体
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第3范安装和接线

第三歆
3.1 主回路端子接线图

单相 (0. 75-7.5KW) 变频器主回路端子接线说明：

安装和接线

R s 

止
线

禁
接

接地

电源输入 接水泵

三相 C O. 75-7.5KW) 变频器主回路端子接线说明 ：

R s T 
@ 

接地

w" 

电源输入 接水泵

气 ，

心
注：三相380V和单相220V的机器通用此说明书，
单相220V的机器电源输入端子接R和T, 其他
接线和调试方式完全相同 。
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第3茬安装和接线

3.2 控制端子接线图

0. 75-7.5KIV变频器控制端子接线图如下：

接远传压力表
多联机

485通讯接口
继电器常开触点

2 1 A三
千由于

压力变送器接线
根据参数EO. 29 485 

继电器讯闭触占

和EO . 3 0来决 定 接线口

3.3 压力变送器接线方法

两线式压力变送器接法 三线式压力变送器接法

压力变送器 变频器 压力变送器

接大地

- 4 -
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变频器

1 l 24V 
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3.4 远传压力表接线方法

标准远传压力表接法以上图为准 ， 非标

准远传压力表按照电阻法测定来接。

方法在断电悄况下两根线两根线的拉，

先将万用表拨到电阻档，如果测到A与B的阻值

为最大值， A与C的阻值为次大值的， B与C的

阻值为最小的，那么接线就为A接电源端 1 0V,

B接GND端， C接信号端VI 。

3.5 控制端子功能说明

类型 端子编号 端子名称

A 第一组 485 通讯的收发正端

485 通 B 第一组 485 通讯的收发负端

讯 S+ 第二组 485 通讯的收发正端

s- 第二组 485 通讯的收发负端

VI 电压信号输入端子

AI 电流信号输入端子
模拟狱

GND 模拟址信号公共端
输入端

24V 模拟址的电源
子

IOV 模拟址的电源

T 

数字扯 DI I 默认缺水保护

输入端
012 默认为外部启动端子

子

继电器 TI A 

输出端 T/ B 继电器

子 TI C 
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远传压力表

巨三G
匠G
巨也—

功能说明

第3章安装和接线

变频器

` GND 

RS-485 串行通讯，用来实现和其他监控

设备的连接

只用千多联机

0- !0V 

4- 20mA 

模拟址输入和输出的公共端

变频器内部提供的直流 24V 电源

变频器内部提供的直流 IOV 电源

无功能

其他功能跟进参数 EO 29 的设隍来启用

其他功能跟进参数 EO. 30 的设扭来启用

TIA 和 T/B 为常态常闭触点

继电器触点的公共端

T/C 和 T/B 为常态常开触点



第3玫安装和接线

3.6 多联机接线图和主要参数说明

多联机通讯接线

1号变频器 2号变频器 3号变频器 4号变频器

S+ S - S+ s-
巳｝ 巳 令 田

I S+ I S - 2S+ 2S- 3S+ 3S- 4S + 4S -

使用多联机时儒要调整的部分参数

新功能码 功能说明 设仪范团 单位 1 出厂值 I RAM 地址 I EEPRM 地址

E3. oo I 本机通讯地址 1- 247 0300H I 「300 |l 

当主机在编写帧中，从机通讯地址设定为 0 时，即为广播通讯地址 ， MODBUS 总线上的所有从机都会接

受该帧，但从机不做应答。注意，从机地扯个可设四为 0。本机通讯地址在通讯网络中具有啡一性 ， 这是

实现上位机与变频器点对占通讯的基础 。

个位机器工作模式
0 ． 单机校式

l 多联机大泵主机模式
E3. 05 I 多联机配四选项 12 多联机大泵备用主机 I - I - I 030511 I F305H 

校式

3 多联机人泵辅机桢式
4 多联机小泵辅机桢式

多联机模式下 ， 支持 6 台机器联机。 支持 6 台大泵联机或 5 台大泵＋ l 台小泵联机 。 通讯地址通过
E3. 00 设四，且必须设仅为 [ -6, 其他值无效。

[3 06 1 从泵数见 11 5 1 1 , 1 。30611 | F306lI 

多联机极式下，仅主机、备用主机设仅此参数，从泵数柲＝小泵辅机数屈＋大泵辅机数扰 。

I:3 07 1 增泵延迟时间 10 0-3600 。 | s 1 ,O Os 1 。307” | F30711 

多联机桢式下，仅主机、备用1机设仅此参数 。 反馈压力小千设定压力 ， 经过该时间后 ， 浒加一个泵 。

[ 3,o | 主辅人泵定时换泵 1 O-360。 | mm | 480mm | 。30A l, | 「30AII
多联机校式下 ， 仅主机、备用主机设四此参数。 主辅机定时轮换的间隔时间，设仪为 0 时取悄主辅泵

轮换功能 。

- 6 -
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第4玫橾作运行

第四章操作运行

4.1 面板结构

4.2 按键说明

按键名称 说明

运行 按下该键马上运行

停止 按下该键马上停机，也可以复位故陌代码

转向切换 长按5秒可以切换电机转动方向

在功能码编铅状态 ， 按下确定键 ， 进入参数编钳状态，再按确定键，保存
确定

调整后的参数返回功能码编铅状态

菜单 按下菜单键 ， 进入功能码编辑状态，再次按下菜单键，返回上次状态

~ 
在参数和功能码编辑时，用千被选中位数据的递增 ， 在运行的过程中 ， 在

显示压力状态下，用于压力的递增

~ 
在参数和功能码编辑时，用于被选中位数据的递减，在运行的过程中 ， 在

显示压力状态下，用千压力的递减

在参数和功能码编辑时，用来选择数据位，还可以循环查看运行过程中的
移位倌石

状态

- 7 -



第4杠操作运行

4.3 参数设置

本变频器的参数设罚过程如下图所示

修改参数

具体操作流程为 按下菜单键 ， 进入功能码编辑状态，然后通过按下＠B） 、 0) 、 《2)选择分区和区
内码（被选中的的位闪烁），然后按下确定键，进入参数编钳状态，并显示当前参数值，接珩通过＠＠、
O)、©) 修改参数（被选中的的位闪烁，若参数没有闪烁位，表示该功能码不能修改），修改先毕，
按下确定键 ， 保存修改后的参数到变频器内，自动返回到功能码编辑状态 ， 如果枷要修改多个参数，重

复上面的操作即可 ， 如果要返回到当前状态， 在参数编辑状态下 ， 按下菜单键即可返回。

4.4 显示说明

5位LED显示，可显示设定频率、输出频率等各种监视数据以及报菩代码

4.5 状态指示灯说明

RUN 运行指示灯，运行时亮，停机时灭

FWD 多联机主机的指示灯

TRIP 故陷时闪烁

Hz 频率单位

A 电流单位

V 电压单位

- 8 -



第5立功能参数表

第五卒功能参数表
新功能码 功能说明 设置范围 单位 出厂值 RAM 地址 EEPRM 地址

EO 00 设定压力 ~- 0- 25 0 bar 3 0 OOOOH FOOOH 

上电自启动功能
0 关闭

EO 01 。 000111 FOOIH 
l ： 开启

~00- 100 

EO 02 传感器忧程 I O 0- 16 0 。 0002H F002H 

2 0 0- 25 0 

传感器类型选择
0 · 电压型传感器

EO 03 1 000311 F003H 
l ． 电流型传感器

EO 04 压力校准 kl. 0- 200 o 100 0 000411 F004H 

EO 05 唤醒压力偏差 Kl. o-2s o bar 0 3 000511 F005H 

ED 06 高压报警压力偏差 Kl. o-2s o bar 6 0 000611 「0061 1

EO 07 低压报警压力 ~- 0-25 0 bar 0 0 000711 「007H

0 · 键盘起停

EO 08 起停信号选择 1 · 端子起停 。 0008H F00811 

区 ： 通讯起停

停机方式
P · 减速停车

EO 09 I 0009H F009H 
1 自由停车

EO 10 PID 休眠保持频率 kl. 00-50 oo Hz 30 00 OOOAH FOOAH 

EO 11 PID 休眠延时 kl. 0-120 o s 3 0 OOOBH FOOBH 

ED 12 下限频率 kl. OO-E2 13 Hz 0 00 OOOCH FOOCH 

EO 13 加速时间 K). 1- 3600 0 s 10 0 OOODH FOODH 

EO 14 减速时间 ~- 1- 3600 0 s 10 0 OOOEH FOOEH 

EO 15 VII 下限值 ~- 00- EO 24 V 0 00 OOOFH FOOFH 

EO 16 Vil 上限值 ·O 22- 10 00 V 10 00 0010H FOIOH 

EO 17 AI2 下限仇 ~- 00- EO 29 mA 4 00 001111 FOi l H 

EO 18 Al2 上限俏 ' 0 27- 20 00 mA 20 00 001211 F012H 

P · 关闭

EO 19 缺水保护功能选择 l · 以压力判断 I 0013H F0 13H 

` 

P 以频率压力电流判断

EO 20 缺水故障检测阀值 r. 0- 25 o bar 0 5 0014H F0 1411 

EO 21 缺水保护频率 kl. 00-50 oo Hz 50 00 0015H F0 15H 

EO 22 缺水保护检测电流百分比 kl. 0- 100 o % 40 0 0016H F0 16H 

EO 23 缺水保护自动业启延时 Kl. o- 3600 o s 60 0 001711 FOi 7H 

EO 24 缺水保护自动复位次数 ~-500 50 001 8H F01 8H 

- 9 -



第5立功能参数表

新功能码 功能说明 设置范围 单位 出厂值 RAM 地址 EEPRM 地址

EO 25 水压异常报符延时 Kl. 0-500 o s 60 0 00 19H F0 19H 

EO 26 沺水系数大小 K) .0- 100 0 0 0 OOlAH FOIAH 

上0 27 水泵转向选抒
0· 正向运行

l ：反向运行
。 00 1m1 FO!B11 

EO 28 上电自启动延时时间 kl. 0- 120 o s I 0 OOICH FO lCll 

0 无功能
l ． 缺水保护

EO 29 [) I I 功能选择 2：外部启动 l OOIDH FOlDI·1 

3 ： 定速选择

h 正向点动
5 自由停车

书：紧急停车

EO 30 D l 2 功能选扦
7 故陌复位

2 OOIEH fO IEH 
B 运行暂停
b 外部故陷输入 (i;l开）

EO 31 保留 7 OOI FI I FOIFH 

EO 32 保留 3 002011 F02011 

EO 33 定速速度设定 K). OOHz ' 50 00也 l lL 20 OOHz 0021 H F02 lll 

O ： 无输出

1 ： 正转运行中

区反转运行中

3 ． 故陷输出

H: FDT 输出

EO 34 继电器输出
5 频率到达

6 零速运行中
。 0022H r-02211 

7 ： 上限频率到达

8 下限频率达到

9 一用一备 , l 

10 外部工频

l l ： 一变一工

EO 35 继电器闭合延时时间 r - 3600 s 。 0023H F023II “ EO 36 继电器断开延时时间 0- 3600 s 。 0024 11 F024H 

O· 无操作
EO 37 恢复缺省伯

1 · 恢复缺失伯
。 00251十 「025H

EO 38 参数显示选择
0 · 显示所有参数组

1 只显示 EO 、 E2 组参数
。 0026H F026II 
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第5沼功能参数表

新功能码 功能说明 设置范围 单位 出厂值 RAM 地址EEPRM 地址

E2 00 比例增益 Kp kl 00-100 oo 5 00 0200H F200H 

E2 01 积分时间 Ti kl 01-10 oo s 0 10 020\H F201H 

E2 02 微分时间 Td K). 00- lO 00 s 0 00 0202H ~20211 

E2 03 PID 控制偶差极限 Kl. 0- 100 o 0 l 0203H F203H 

b 键盘给定
I , VS! 给定

E2 04 PIIJ 给定源选择
2, SIN 给定

。 020411 F204H 

3：远程给定

E2 05 PID 输出特性选择
b 正特性
l ： 反特性

。 0205H F205H 

E2 06 反馈断线检测时间 ~- 0-3600 0 s l5 0 0206H F206H 

P]［）休眠功能选择
P 休眠无效

E2 07 I 0207H F207H 
1 休眠有效

上2 08 Plll 唤醒延时 0. 0~120 0 s 0 0 0208H F208H 

E2 09 PI il 休眠偏差压力 0. 0-10 0 bar 0 0 0209H F209H 

E2 10 PID 轮出频率滤波时间 0. 00- 10 00 s 0 01 020AH F20AH 

E2 ll 停机压力偏差 0. 0- 100 0 bar 0 j 0208H F20BH 

E2 l2 停机延迟时间 0. 1- 100 0 s JO 0 020CH F20Cli 

E2 l3 上限频率 ·O 12- 60 00 Hz 50 00 0200H F20DH 

E2 14 载波频率 l O- l2 0 kllz 6 0 020EH F2OEI·1 

E3 00 本机通讯地址 1- 247 1 0300H F300H 

3, 2400BPS 

4 , 4800BPS 

E3 0 1 通讯波特率 5, 9600BPS 5 0301H F30 HI 

6 , I 9200BPS 

7 , 38400BPS 

0：无校验 (8 N 1) 

E3 02 数据位设置
l ：偶校验 (8 E 1) 

。 030211 F302H 
2 · 奇校验 (8 0 I) 

L 

3 ： 无校验 (8 N 2) 

E3 03 应答延迟时间 Oms ~200ms ms 5rns 0303H F303H 

E3 04 通讯超时时间 0. 0 （无效）， 0 l s~ 100 Os s 0 0 0304H F304H 

个位机器工作桢式

E3 05 多联机配凶选项 0 · 单机模式 0305H F305H 

1 多联机大泵主机模式
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第5仅功能参数表

新功能码 功能说明 设置范围 单位 出厂值 RAM 地址EEPRM 地址

2 ： 多联机大泵备用主机模

式

3 · 多联机大泵辅机模式

4 · 多联机小泵辅机模式

E3. 06 从泵数优 1- 5 I 0306 11 「30611

E3 07 坰泵延迟时间 0. 0- 3600 0 s 10 Os 0307H I、30 7 H

E3 08 减泵延迟时间 0. 0- 3600 0 s 2 Os 0308H F30811 

E3 09 大泵快速启动压力偏差 0. 0- EO 00 bar 0 0 030911 F309H 

屈 10 主辅大泵定时换泵 0- 3600 nun 480min 030AH F30AII 

E3 11 小泵数扯 0- 1 。 030811 F30BH 

E3 12 小泵设定压力偏差 - 25 0- 25 0 bar 。 030CH 「30CH

E3 13 小泵唤醒压力偏差 0. 0~25 0 bar 0 2 030DIl F30DH 

E3 14 小泵休眠压力偏差 0. 0- 25 0 bar 0 2 030EII l、3 0 Ell

E3 15 小泵休眠频率 0. 00- 50 00 Hz 40 OOH, 0301、II F30FH 

E3 16 小泵休眠延时 0. 0- 3600 0 s 3 Os 031 011 F3 10H 

小泵快速切换至大泵压力
E3 17 0. 0- 25 0 bar 0 0 03 11 11 F31 lll 

偏差

小泵到达上限频率切换延
E3 18 1- 65000 s I 03 1211 「3 1 2 11

时

E3 19 多联机频率滤波时间 0.00- 1000 s 0 01 031311 「3 1 3 H

E3 20 多联机启动频率 0. OOH广E2 13 Hz 10 OOH 乙 0314 11 F3 14II 

E4 00 第一次故陌类型 0400l l 1'40011 

E4 01 第二次故陌类型 0401 11 F401H 

E4 02 最近一次故陈类型 040211 F4 02H 

E4 03 最近一次故陷时频率 “Z 0403H F4 03H 

E4 04 砓近一次故陌时电流 A 0404H F404H 

E4 05 最近一次故陌时母线电压 V 0405H F405H 

E4 06 累计运行时间 灿－65535h h 0406H F406H 

E4 07 驱动器温度 ~- o·c- 1oo·c ·c 0407H F4 07H 

E4 08 驱动器软件版本号 I 00- 9 99 0408H F4 08H 

E4 09 驱动器产品号 0409H F409H 

，令｀

｀
矗
『
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第6立功能参数说明

第六章 功能参数说明

．占
b

伽
新功能码 1 功能说明

I 
设甡范围 I 单位 1 出厂值 I RAM 地址 I EEPRM 地址
EO 基本参数组

EO 00 | 设定压力 10 o-2s o I bar I 3 0 I OOOOH I 「OOOI I

选择管网设定压力大小 ， 例如 EO 00 设为 3 0 公斤，启动变频器后，管网压力自动恒定在 3 0 公斤 。

EO 01 I 上电自启动功能 | °I ： 关闭 I - I 。 000 1 11 I 卜0 0111： 开启

如果希望变频器上电后 ， 经过 C EO 28) 时间延时后自动启动 ， 则盆设罚好全部参数以后修改 EO 01 为

I 来开启上屯后自动启动功能，修改亢以后每次上屯都会自动启动 。

EO 02 传感器扯程
02 I 00- 10 0 

- I O I 000211 I F00211 0 0- 16 0 
0 0- 25 0 

根据所使用远传压力表或传感器炉程选择。 例如 客户选用 I 0'1I PA 参数 EO 02 选择 0：吝户选用
I 611PA 参数选择 l ， 客户选用 2 5MPA 参数选择 2 ,

EO 03 I 传感器类型选择 0 ： 电压型传感器 I - I I I 000311 I I、003Hl ． 电流型传感器

选择传感器类型 ， 电压或电流型的传感器应接到变频器不同的输入口 ， 注意不要接铅 ．

EO 04 | 压力校准 l o 0- 200 o I - I 100 o 1 000411 1 「004 11
校iF.眢网压力和变频器显示的实际压力，变频器显示偏小就往大调

「o 05 I 唤醒压力偏饺 Jo 0-25 o I bar I O 3 I 0005 11 I F005H 

休眠以后，唤醒水泵的压力伯，唤醒压力俏＝设定压力值－偏差压力 ， 例如 · 实际压力 3 0－唤醒压力偏

差 0 3＝实际压力降到 2 7 公斤则会唤醒水泵 。

EO 06 I 高压报笞压力偏差 l o o- 2s o I bar I 6 0 I 000611 I F006H 

系统时刻监测传感器反馈压力， 当反馈庄力比设定压力＋EO 06 的压力大的悄况下 ， 保持水压异常报警

延时时间后，系统报 E024 高压报符故陌．

EO 07 I 低压报咎压力 l o o- 2s o I bar I O O I 000711 I F007H 

EO 07 设罚为 0 后，低压报警压力功能无效 ， 当设四为非 0 值后，系统监测到反馈压力比 EO 07 值低
时， 经过 EO 25 水压异崩报笞延时时间后 ， 系统报 E025 低压报忤故陷 。

EO. 08 起停信号选择
0 · 键盘起停

- I O I 000811 I FOOSH l ， 端子起停

2 ： 通讯起停

选择变频器的启停信另 。

0 键盘启停 巾键盘面板上的运行和1孕止键进行命令控制 ， 在运行状态下，如果按下停止键，则可
使变频器自巾停机

l · 端子启停 由多功能输入端子 DJ I 设定为外部启动时进行命令控制
2 通讯启停 运行命令由上位机通过通讯方式进行拧制

EO 09 I 停机方式 1 0, 减速停车
| I I I 0009H I F009H 

l· 自由停车

0 ． 减速停车 停机命令有效后 ， 变频器按照减速方式及定义的加减速时间减低射出频率，频率降为 0

后停机

l ． 自由停机 停机命令有效后，变频器立即终止输出 ， 负载按照机械惯性自由停车

EO l O | PID 休眠保持频率 Io oo- so oo I Hz I 30 00 I OOOAH I FOOAH 
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第6釭功能参数说明

新功能码 功能说明 设罚范围 单位 出厂值 RAM 地址 EEPRM 地址

Pl !) 以休眠保持频率运行 ， 经过 EO I ! PIO 休眠延时后进入休眠停机，此参数不要设四过大，设咒过大
会引起频繁届动 。

EO 11 P IIJ 休眠延时 0 0- 120 0 s 3 0 OOOBfl FOOBH 

Pl [）进入休眠时 ， 你要经过的延时时间 ， 此参数不宜设仅过大 ， 设胃过大会引起进入休眠状态时间过

久 。

EO 12 下限频率 O OO-E2 13 Hz 0 00 OOOCH FOOCH 

下限频率不为 0 时 ， 变频器进入休眠状态后以下限频率运行

EO 13 加速时间 0 1-3600 0 s 10 0 OOODH 「OODH

EO 14 减速时间 0 1- 3600 0 s JO 0 OOOEII FOOEII 

加速时间指变频器从 OHz 加速到最大输出频率 (50Hz) 所辐时间 ，

减速时间指变频器从砐大输出频率 (50Hz) 减速到 OHz 所1/，，时间 。

EO 15 Vil 下限值 O 00- EO 24 V 0 00 OOOFH FOOFH 

EO 16 VI I 上限值 EO 22- 10 00 V 10 00 OOIOH FOIOH 

EO 17 AT2 下限值 0 00- EO 29 n认 4 00 0011 十l FOi lH 

EO 18 Al2 上限值 EO 27- 20 00 rrrA 20 00 00 12H F0121i 

上述功能码定义了模拟输入屯压与桢拟输入对应的设定伯之间的关系，当模拟输入电压超过设定的最

大输入或最小输入的范围，以外的部分将以最人输入或砐小输入计犹 ．

桢拟输入为电流时 OmA 20mA 电流对应 av IOV 
注 VI I 的下限值一定要小千或等千 VI I 的上限仇 。

0 ： 关闭

EO 19 缺水保护功能选择 l · 以压力判断 I 00131十 F01 3H 
2 · 以频率压力电流判断

EO 20 缺水故陷检测阀伯 0 0- 25 0 bar 0 5 00 14H FOl4H 

EO 21 缺水保护频率 0 00- 50 00 H, 50 00 0015H FOJ 5H 

EO 22 缺水保护检测电流百分比 0 0- 100 0 % 40 0 0016H FOJ 6H 

EO 23 缺水保护自动重启延时 0 0- 3600 0 s 60 0 0017H FOi 7H 

EO 24 缺水保护自动复位次数 0-500 50 OO lSH 「01 8H

EO 25 水压异邓报警延时 0 0- 500 0 s 60 0 001 911 F0 \9ll 

EO 26 汕水系数大小 0 0- 100 0 0 0 OOIAH FOI AH 

在不用水时 ， 由千管网存在漏水情况，是的变频器无法休眠停机，进入频繁启动状态 ， 为解决该管网

汕水问题 ， 根据汕水大小修改 EO 26 的值，汕水越大 ， 该系数越大．

EO 27 水泵转向选择
0 ： 正向运行

。 OOIBH 「0\ BH
1 ： 反向运行

0 正向运行 变频器上电后，按照实际的方向运行 ｀

l ． 反向运行 通过更改该功能码可以在不改变其他任何参数的情况下改变电机的转向，其作用相当千

通过调整电机线 (U 、 V 、 W) 任意讷条线头现电机旋转方向的转换 。

注意 · 参数初始化后，电机运行方向会回复原来的状态，对于系统调试好后严禁更改电机转向的场合

慎用 。

EO 28 上电 自启动延时时间 0 0- 120 0 s I 0 OO! CH FOICII 

七电自动启动功能启用后才生效，当选择了上电自动启动功能后，经过 EO 28 延时时间变频器才开始
运行 。

A

、

、

J

a. 
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第6章功能参数说明

新功能码 功能说明 设置范围 单位 出厂值 RAM 地址 EEPRM 地址

0 无功能

1· 缺水保护
2：外部启动

EO 29 DT1 功能选择
3 , 定速选择

1 OOIDH FOIDH 
4 正向点动

5 自由停车
6．紧急停车
7 故陷复位

012 功能选择
8 运行暂停

EO 30 9 外部故陌输入（常开） 2 OO!Efl FOlEII 

0．无功能 输出端子无任何功能 ．

l ：缺水保护 当 DI I 或者 D12 与 COIi 接通时，报 E0026 缺水保护故陌，

2 · 外部启动 当 llll 或者 Dl2 与 cm1 接油时，在 EO 08= I 的状态下启动，断开停止，
3 · 定速选择 当 ［） ［［ 或者 D12 与 Call 接心时 ， 以 EO 33 设定的定速频率运行，断开恢复
4 正向占动 当 DI I 或者 D12 与 COM 接通时 ， 以 5加的频率运行 ， 断开停止

5 · 自山停车 当 D I/ 或者 Dl 2 与 COM 接心时 ， 立即断开运行信号，停机．
6 · 紧急停车 当 DI I 或者 DI2 与 COM 接通时 ， 立即断开运行信号 ， 停止运行·

7 故陷复位 当 DI I 或者 DI2 与 COM 接通时，复位，悄除故陌代码，

8 · 运行暂停 当 Ill! 或者 D12 与 COM 接通时，机器进入暂停运行状态，断开恢复运行状态
9 外部故陌输入 当 ll1 ［或者 1汀2 与 CO\1 接通时，机器报 EOOI 7 外部输入故陷 。

EO 31 保程1 7 OOIHI FO i 「H

EO 32 保 \Zl 3 0020H F020H 

EO 33 定述速度设定 0 OOHz'50 OOH乙 '" 20 OOH乙 0021H F021H 

0：无输出

l · 正转运行中
2 反转运行中
3 ： 故陷输出
4: Fl)T 输出

EO 34 继电器输出
5 · 频率到达

。 002211 F022H 
6 零速运行中
7 ． 上限频率到达

8 下限频率达到
9 -)TI 一备

10 外部工频

l1 ： 一变一工

0 · 无输出 输入端子无任何功能．
I 正转运行中 表示变频器正转运行，有输出频率，此时输出 ON 信号

2 · 反铭运行中 表示变频器反转运行，有输出频率 ， 此时输出 ON 信号 ：
3 故陌偷出 当变频器发生故陌时 ， 输出 ON 信号

4 · 频率水平检测 FDT 输出 具体使用方法请咨询售后技术支待 ．
5 ． 频率到达 具体使用方法谘咨询售后技术支持：

6 ． 零速运行中 变频器输出频率小于启动频率时，愉出 ON 信号

7 ． 上限频率到达 运行频率到达上限频率时 ， 输出 ON 信号 ·

8 卜限频率达到 运行频率到达下限频率时，输出 ON 信号 ，

9 一用一备 具体使用方法请咨询售后技术支持 ．
10 外部丁频 具体使用方法市咨询售后技术支持 ，

II 一变一工 具体使用方法诸咨询售后技术支持 ，

EO 35 继电器闭合延时时间 0-3600 s 。 0023H F023H 
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第6在功能参数说明

气
I 设仪范围

气::厂值 口址
0 ： 无操作

l· 恢复出厂值 变频器将所用参数恢复出厂值

EO 38 1 参数显于选择 I ？ 扂勹勹J:l参数 1 1 。 1 。02611 I 「0261l
0 ： 显示所有参数组 当 EO . 38=0 时，可以显示所有参数

1 只显示 EO 、 E2 组参数 当 EO. 38= 1 时，只显示 EO 、 E2 组参数 。

E2 组 l, ID 参数区

PID 控制是用千过程控制的一种常用方法 ， 通过对被控从的反馈信号与目标屈信号的差拉进行比例、

积分、彶分运红，来调整变频器的输出频率，构成负反馈系统，使被控屈稳定在目标忧上 。 适用千流扯控

制、压力控制及温度控制等过程控制 。 控制基本原理框图如下 ·

三符1,
E2 00 1 比例增益 kp |0 00- loo oo | - I 5 00 1 。2OOll | 「2OOH
比例增益 (Kp) ． 决定整个 PID 调节器的调节强度， l、 越大 ， 调节强度越大。该参数为 100 表示当 PI D

反锁从和给定批的偏差为 100％时 ， PlD 调节器对输出频率指令的调节幅度为垃大频率（忽略积分作用和微

分作用） 。

[ 2 Ol I 积分时间 T1 1O Ol lo oo | s 1 。 1 。 | 。2OlH | F2OlH 

积分时间 (Ti) 决定 PID 调节器对 PI O 反馈批和给定秘的偏粒进行积分调节的快慢 。 积分时间是指

当 PlD 反馈队和给定队的偏差为 100％时，积分调节器（忽略比例作用和侬分作用）经过该时间连续调整，

调整屈达到最大频率 (50Hz) ，积分时间越短调节强度越大 。

E2. 02 | 如分时间 Td 10. 00- 10. 00 I s I 0. 00 I 020211 I F202H 

侬分时间 (Td) 决定 PID 调节器对 PID 反馈杂和给定压的偏差的变化率进行调节的强度 。 依分时间

是指若反馈屈在改时间内变化 100% ， 依分调节器的调整屈为垃大频率 (50Hz) （忽略比例作用和积分作

用） 。 依分时间越长调节强度越大。

PID 是过程控制中最常用的控制方法，其每一部分所起的作用各不相同 ， 下面对工作原理和调节方法

简单介绍 ：
比例调节（ F) 当反馈与给定出现偏差时，输出与偏差成比例的调节贷， 若偏差恒定，则调节屈也恒

定 。 比例调节可以快速响应反馈的变化，但单纯用比例调节无法做到无差控制。比例增益越大，系统的调

节速度越快，但若过大会出现振荡 。 调节方法为先将积分时间设很长，依分时间设为 O, 单用比例调节使

系统运行起来 ， 改变给定扯的大小 ， 观察反馈信号的给定社的稳定偏差 （静差），如果静差在给定扭改变
的方向上（例如增加给定扯，系统稳定后反馈屈总小千给定岱），则继续增加比例增盐，反之则减小比例
增益，重复上面的过程，直到静差比较小（很难做到一点静差没有）就可以了 。

积分时间 (I) · 当反馈与给定出现偏差时，输出调节蜇连续累加，如果偏差持续存在，则调节位持续

增加，直到没有偏差。 积分调节器可以有效的消除静经。 积分调节器过强则会出现反复的超调 ， 使系统一

直不稳定 ， 直到产生振荡 。 由千积分作用过强引起的振荡的特点是，反馈信号在给定杂的上下摆动，摆幅
逐步增大，直至振荡 。 积分时间参数的调节一般由大到小调 ， 逐步调节积分时间 ， 观察系统调节的效果 ，

直到系统稳定的速度达到要求 。
r＆分时间 (D) 当反馈与给定的偏差变化时，输出与偏差变化率成比例的调节批， 该调节柲只与偏差

变化的方向和大小有关 ， 而与偏差本身的方向和大小无关。 依分调节的作用是在反馈信号发生变化时，根
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第6立功能参数说明

新功能码 1 功能说明 I 设仅范围 1 单位 1 出厂值 1 R崩地址 I EEPRM 地址

据变化的趋势进行调节 ， 从而抑制反馈信号的变化。 微分调节器请谨慎使用 ， 因为微分调节容易放大系统

的干扰 ， 尤其是变化频率较高的干扰 。

L2 03 | P T [） 控制偏差极限 10 0- lOO O 0. I 0203H F203H 

. 
,- 偏差极 限与输出频率

的对应关系

反馈屈

给定蜇 t ：： 言：：二一：：了：： 才：－偏差极限
11 II I 
11 II I 

l l I I l 
l l I l l 
11 II I 

11 II I 

11 II I 

11 II I 

11 II I 

忖
l I l l , 

时 1．百

时 1订

0 · 键盘给定
1: VS l 给定

2, S IN 给定

3 ： 远程给定

当频率游选择 PIO 时 ， 即 E2. 04 选择为 0 , 该组功能起作用。其参数决定过程 l叮 0 的 目标让给定通

道 。

过程 PIO 的设定目标阰为相对伯 ， 设定的 100％对应千衱控系统的反馈信号的 1 00% 系统始终按相对伯
co- 100. o%) 进行运符的。

E2. 04 PID 给定源选择 0201H 1'20411 

0 ： 正特性

l ： 反特性

P l!) 输出为正特件 当反馈信号大千 P l!) 的给定 ， 要求变频器输出频率下降，才能使 PID 达到平衡。

如收卷的张力 四）控制 ，

PI il 输出为负特性 当反馈信号大于 P I il 的给定 ， 要求变频器输出频率上升 ， 才能使 PJD 达到平衡 。

如放卷的张力 P l D 控制 。

E2 06 1 反馈断线检测时间 10 0 3600 0 | s | 15 0 1 020611 1 卜206H
反馈断线检测值 · 该检测伯相对的是满阰桯 C 100%) ，系统一直检初 PID 的反馈怔， 当反馈值小于或

者等于反馈断线检测伯，系统开始检测计时。当检测时间超出反馈断线检测时间，系统将报出 p[D 反馈断
线故陷 ( PIDE) 。

E2. 05 PID 输出特性选择 020511 F20511 

0· 休眠无效
l· 休眠有效

:: : I: ；二二压力 1: ::: 
当反馈压力在休眠偏差范围内开始休眠处理

［三: I:［：它：右兰滤波时司 I5 :0-:5 5° I S 

水泵反馈压力和设定压力一致时， 延时 20 秒后自动增压速度

:: :: I;:::: I :\＼2勹 °° 1 ::I 

ic2. 07 PTD 休眠功能选择 020711 F207H 

s 

bar 

0. 0 

0. 0 

0208H 

0209H 

P208H 

F2091\ 

s 

bar 

0. 01 

0. I 

10. 0 

020AII 

020811 

020CH 

F20AII 

F20B11 

F20CI十

50. 00 

6. 0 

020DH 

020EH 

F20D11 

F20EH 
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第6章功能参数说明

新功能码 功能说明 设罚范围 单位 1 出厂值 1 RM 地址 I EEPll!＼ 地址

E3 组 485 通讯和多联机参数区

E3. 00 本机通讯地址 1- 247 I - I I I 030011 I F300H 

当主机在编写帧中 ， 从机通讯地扯设定为 0 时，即为广播通讯地址 ， MODBUS 总线上的所有从机都会接

受该帧，但从机不做应答。注意，从机地址不可设罚为 0 。 本机通讯地址在心讯网络中具有唯一性，这是

头现上位机与变频器点对点通讯的基础 。

E3. Ol I 通讯波特率

3, 2400B1'S 
4, 4800BPS 
5, 9600BPS 
6, I 9200B1'S 
7, 38400BPS 

030 1H I F30111 

上位机与变频器设定的数据格式必须一致，否则通讯无法进行。

E3. 02 I 数据位设罚

0 ： 无校验 (8 . N. 1) 

l ： 偶校验 (8 . E. I ) 
2 ： 奇校验 (8 . 0. I) 
3 · 无校验 (8 . N. 2) 

o I 0302H I F302H 

E3 03 1 应答延迟时间 1Ons~200ms | ms | 5ms | 0303I·1 | F30311 

应答延时 是指变频器数据接收结束到向上位机发送应答数据的中间间隔时间 。 如果应答延时小千系
统处理时间 ， 则应答延时以系统处理时间为准；如应答延时长于系统处理时间，则系统处理完数据后，要

延迟等待，知道应答延迟时间到 ， 才往上位机发送数据

[3 04 1 通讯超时时间 10 0 （无效） ， Ol s, IOO Ò  | S | 0 0 1 0304H | F304H 

当该功能码设仅为 0. O s 时，通讯超时时间参数无效。当该功能码设罚成有效值时 ， 如果 次通讯与下

一次通讯的间隔时间超出通讯超时时间，系统将报通讯故陷出铅误 (CE ) 。

逋祁情况下，都将其设览成无效 。 如果在联系通讯的系统中，设仪此参数，可以监视通讯状况。

E3. 05 I 多联机配罚选项

个位机器工作校式

0 · 单机栈式
l 多联机大泵主机校式
2 多联机大泵备用主机
校式

3 多联机大泵辅机模式
4 多联机小泵辅机模式

0305H I F305H 

多联机校式下 ， 支持 6 台机器联机 。 支持 6 台大泵联机或 5 台大泵＋ 1 台小泵联机。 通讯地址通过

E3. 00 设四，且必须设四为 \ -6, 其他值无效。

邸 06 1 从泵数扭 11 5 | | 1 1 。306H | F306H 

多联机校式下，仅主机、备用主机设凶此参数，从泵数扭＝小泵辅机数榄＋大泵辅机数屈。

邸 07 1 妍泵延迟时间 10 0 3600 0 | s | IO Os 1 。307Il I 卜307H
多联机校式下，仅主机、备用主机设罚此参数。反馈压力小于设定压力，经过该时间后，增加一个泵。

E3 08 1 减泵延迟时间 10 0 3600 。 | s | 2 Os 1 。308Il | F308Il 

多联机校式下，仅主机、备用主机设凶此参数。反馈儿力大于等于设定压力＋停机压力偏苀 ， 经过该时

间后 ， 减少一个泵 。

Ì3 09 1 大泵快速启动压力偏差 I0 0- FO OO | bar | 0 0 | 0309” | F30911 

多联机模式下，仅主机、备用主机设过此参数 。 0 ． 大泵快速启动功能关闭 非 0 ． 大泵快速启动功能
开启 。

E3. 10 I 主辅大泵定时换泵 0- 3600 min I 180min I 030AII I 「30AII
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第6党功能参数说朋

. 
僵

新功能码 功能说明 设置范围 单位 出厂值 RAM 地址 EEPRM 地址

多联机桢式下，仅主机、备用主机设罚此参数 。 主辅机定时轮换的间隔时间，设四为 0 时取消主辅泵

轮换功能。

E3 11 小泵数梵 0-J 。 030B11 F30BH 

多联机松式下，仅主机、备用主机设仅此参数 。 设定为 0 时关闭小泵功能 。

E3 12 小泵设定压力偏社 -25 0- 25 0 bar 。 030CII F30CH 

多联机模式下，仅主机、备用主机设四此参数 ． 小泵设定压力＝小泵设定压力偏差 (E3 1 2) ＋设定压力

CEO 00 ) 。

E3 13 小泉唤醒压力偏差 0 0- 25 0 bar 0 2 030DH F30D11 

多联机校式下 ， 仅主机、备用主机设仅此参数 。 小泵唤醒压力＝小泵设定压力偏差 (E3 12) ＋设定压力

CEO 00) -E3 13. 

E3 11 小泵休眠压力偏差 0 0-25 0 bar 0 2 030EII F30EII 

多联机模式下，仅主机、备用主机设四此参数 。 小泵休眠压力＝小泵设定压力偏差 CE3 12) ＋设定压力

(EO 00 ) +E3 1 4 。

E3 15 小泵休眠频率 0 00- 50 00 llz 40 OOllz 030FII F30FH 

多联机模式下 ， 仅主机、备用主机设凶此参数 。 小泵运行时反馈压力小千休眠压力时 ， 该参数起作

用 。

E3 16 小泵休眠延时 0 0- 3600 0 s 3 Os 03 !OH F31 0II 

多联机模式下，仅主机、备用才机设罚此参数。 小泵运行时反馈压力小千休眠压力且经过该时间后 ，

小泵进入休眠 。

E3 17 
小泵快速切换至大泵压力

0 0-25 0 bar 0 0 031111 F31 IH 
偏差

多联机模式下，仅主机、备用主机设置此参数 。 0：小泵快速切换至大泵功能关闭 非 0· 小泵快速切

换至大泵功能开启 ．

E3 18 
小泵到达卜限频率切换延

1-65000 I 031 2H F312H 
时

s 

多联机校式卜，仅主机，备用主机设仅此参数 。 小泵校式 F , 小泵运行频率到达上限频率后 ， 经过此

延时功能，切换到大泵校式 。

E3 19 多联机频率滤波时间 0 00- 10 00 s 0 01 031311 F313H 

保陌 。

E3 20 多联机启动频率 0 OOHz' E2 l3 Hz 10 OOllz 031411 F31 4H 

多联机校式下 ， 本机运行频率大千等千此频率时，本机运行·小于此频率，本机待机 。

E4 组参数

E4 00 第一次故陷类型 040011 F400H 

E4 OJ 第二次故陌类型 040111 F40 1H 

E4 02 砐近一故陀类型 040211 F402H 

记录变频器最近的三次故陷类型 · 0 为无故陌， 1 ～26 为不同的 26 种故陷（详细功能见附录表）。

E4 03 砓近一故陌时频率 ll7 0403H P403II 

E4 04 最近－ 故陌时电流 A 040411 四04H

E4 05 砓近一故陌时母线电压 V 040511 F405H 

当前故陌运行频率：当前故陷时的输出频率 ，
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第6贲功能参数说明

新功能码 1 功能说明 设饥范围 I 单位 1 出厂值 1 卧1 地址 I EEPRM 地址
当前故陌输出电流 ： 当亲故阳时的输出电流

卢前故陌母线电压 当前故陷时的母线电压。

E4 06 累计运行时间 Oh- 65535h h 0406H F406H 

E4 07 驱动器温度 o o·c - 1oo·c ·c 0407H F407H 

E4 08 驱动器软件版本号 I 00- 9 99 0408H F408H 

E4 09 驱动器产品号 0409H F409H 
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第7立状态控制参数通信地址

绾七章状态控制参数通信地址

匾

』

监控参数地址（除通讯设定值可读可写外，其他参数只读）

参数地址 参数描述

I OOOH 运行频率

1001 H 输入电压

1002H 输出电压

1003H 输出电流

1004H 设定压力

1005H 反锁压力

DI 输入标志

1006H B.llO D Il 输入状态

B口1 DI2 输入状态

B口2-B且7 保留

DO 输出标志

1007H Bi tO 继电器输出

B口1-B口7保留

1008H AIl 电压

10091-1 AI2 电压

IOOAI-1 Ail 校正前电压

I OO Bl l AI2 校正前电压

IOO CH 剩余运行时间

lOODl-1 当前运行时间

\OOEH 通讯设定值（十进制： - I 0000 ~ JOOOO ) 

控制命令输入到变频器： （只写）

命令字地址 命令功能

0001: 正转运行

0002 : 反转运行

0003 , 正转点动

2000H 0004 ： 反转点动

0005 ： 自由停机

0006 : 减速停机

0007: 故障复位
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第7在状态控制参数通信地址

读取变频器状态： （只读）

状态字地址 状态字功能

OOOl ： 正转运行

3000H 0002 , 反转运行

0003 : 停机

变频器故障描述（只读）

变频器故障地址 变频器故障信息

0000 , 无故障

0001: 逆变单元保护

0004: 加速过电流

0005 : 减速过电流

0006 : 恒速过电流

0007: 加速过电压

0008 ： 减速过电压

0009 , 恒速过电压

OOOA , 欠压故陷

000B , 电机过载

OOOC : 变频器过载

800011 000D, 输入缺相

OOOE , 输出缺相

0010, 模块过热

0011: 外部故障

OOl2 ： 通讯异常

001 3 : 电流检测故陷

0014: 电机自学习故障

00 15, EEPROM 读写故陷

0016: PIO 反馈断线故障

001 8 , 高压报咎

001 9 , 低压报咎

OOIA : 缺水故陌
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第8滔故陷检查与扑除

第八章 故障检查与排除
故陷代码 故障类型 可能的故障原因 处理对策

l 加速太快
I 增大加速时间

EOOOl 逆变单元故陷
2 该相 IGBT 内部损坏

2 寻求支援
3 干扰引起误动作

3 检查外围设备是否有强干扰沥
4 接地是否良好

！加速太快 1 增大加速时间
E0004 加速运行过电流 2 电网电压偏低 2 检查轮入电沥

3 变频器功率偏小 3 选用功率大一档的变频器

1 减速太快 1 增大减速时间

E0005 减速运行过电流 2 负载惯性转矩大 2 外加合适的能耗制动组件

3 变频器功率偏小 3 选用功率大一档的变频器

l 负载发生突变或异常 l 检查负载或减小负载的突变

E0006 恒速运行过电流 2 电网电压偏低 2 检查输入电源

3 变频器功率偏小 3 选用功率大一档的变频器

l 输入电压异祁
］ 检查输入电游

E0007 加速运行过电压 2 瞬间停电后 ， 对旋轧中电机实
2 避免停机再启动

施再启动

1 减速太快 l 增大减速时间

E0008 减速运行过电压 2 负载惯拭大 2 增大能耗制动组件
3 输入电压异郤 3 检查输入电源

1 减速太快
］ 安装输入电抗器

E0009 恒速运行过电压 2 负载惯祜大
2 外加合适的能耗制动组件

3 输入电压异常

EOO!O 母线欠压 电网电压偏低 检查电网输入电源

1 电网电压过低 1 检查电网电压

£0011 电机过载
2 电机额定电流设置不正确 2 重新设凶电机额定电流
3 电机堵转或负载突变过大 3 检查负载，调节轧矩提升员

4 大马拉小车 4 选择合适的电机

1 加速太快 l !1'1大加速时间

E00 l 2 变频器过载
2 对旋转的电机实施再启动 2 避免停机再启动

3 电网电压过低 3 检查电网电压

4 负载过大 4 选择功率更大的变频

E0013 输入侧缺相 输入 R 、 S 、 T 有缺相
1 检查偷入电源

2 检查安装配线

U 、 V 、 W 缺相输出（或负载三
1 检查输出配线

EOOl4 愉出侧缺相 相
2 检查电机及电缆

严机不对称）

I 变频器瞬间过流 1 参见过流对策

2 偷出三相有相间或接地短路 2 重新配线
3 风道堵塞或风扇损坏 3 疏通风道或更换风扇

E00!6 逆变模块过热
4 环境温度过高 4 降低环境温度

5 控制板连线或插件松动 5 检查并觅新连接

6 辅助电源损坏 ， 驱动电压欠压 6 寻求服务
7 功率模块桥臂直通 7 寻求服务

8 控制板异常 8 寻求服务
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第8党故}心检仓与排除

故陷代码 故睬类型 可能的故陌原因 处理对策

EOOl7 夕卜部故陌 旧外部故陌输入端子动作 检仓外部设备输入

l 波特率设仅个当 I 设罚合适的波特率
EOO!S 通讯故陌 2 采用串行通信的通信铅误 2 按 STOP/RST 键复位，

3 通讯长时间中断 3 通讯长时间中断

1 控制板连接器接触不良 I 检仓连接器，重新插线

E00!9 电流检测电路故障
2 辅助电曲损坏 2 寻求服务

3 祚尔器件损坏 3 寻求服务

4 放大电路异邓 4 寻求服务

1 电机容忧与变频器容社不匹配
I 更换变频器型号

2 电机额定参数设翌不当
2 按电机铭牌设咒额定参数

E0020 电机自学习故陌 3 自学习出的参数与标准参数促
3 使电机空载 ， 重新辩识

差过大
4 自学习超时

4 检查电机接线，参数设仅

l 控制参数的该写发生错误
l 按 STOP/RST 键复位，寻求

£0021 EEPROM 读写故陌
2 EEPRO\＼损坏

服务

2 寻求服务

E0022 PIO 反馈断线故陌
I PIO 反馈断线 I 检旮 PlD 反馈信号线

2 PID 反馈游悄失 2 检查 PIO 反馈源

£0024 高压报警
1 传感器故阰 l 寻求服务

2 参数设仅有误 2 检仓参数 EO 06 是否设置过小

l 传感器估芍断线
I 检查参数 EO 07 是古设罚过大

E0025 低压报警 2 水泵有空气

3 水泵方向是否正确
2 寻求服务

I 市政管网缺水 I 检查参数 EO 19 、 EO 20 、 EO 21 、

E0026 缺水故障 2 水泵故陷 EO 22 是否设置正确
3 传感器故防 2 寻求服务

l E3 00 参数设凶不正确
l 每台变频器的机组站号不一样

2 只能有一台主机
2 £3 05 参数设罚不正确

3 数仇等千变频器数旦，且只有主机
E0079 多联机通信故陌 3 E3 06 参数设置不正确

和备用主机设隍
4 变频器与变频器之间的接线不

对
4 栓查线是否接反，不要和电源输出

线一起走线
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